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NGHIÊN C U CH  T O M CH I U KHI N TR  L C LÁI I N T  

Nguy n V n Phong1, Tr ng Công Trí1, Nguy n Cao K 1,  
Lê V n i n1, Nguy n Tr nh Nguyên1 

Tr  l c lái i n (Electric Power Steering - EPS) là m t b  ph n không th  thi u trên xe và ngày nay ng i 
ta ang ti p t c nghiên c u  tìm ra nh ng c i ti n m i hay h n t t h n. EPS không ch  n thu n gi m thi u 
l c tác ng c n thi t  i u khi n vô l ng, mang l i tr i nghi m lái xe tho i mái và d  dàng h n, c bi t 
trong các tình hu ng giao thông ph c t p, mà còn óng vai trò quan tr ng trong vi c nâng cao an toàn lái xe, 
c i thi n hi u su t v n hành và ti t ki m nhiên li u. i u khi n tr  l c s  linh ho t theo v n t c ph ng ti n và 
các tình hu ng khi lái xe giúp t ng c ng s  n nh, an toàn trong vi c di chuy n. Bài báo trình bày v  vi c 

ng d ng i u khi n PID, nh m áp ng các yêu c u v  mômen xo n tác ng lên h  th ng lái c a ph ng ti n 
trong nhi u tình hu ng. K t qu  nghiên c u c th c nghi m trên mô hình th c, qua các k t qaut thu c 
ch ng minh r ng h  th ng h  th ng ho t ng n nh và hi u qu . c bi t nghiên c u ã thành công trong 
v n  ti t ki m n ng l ng và có thi t k  nh  g n. K t qu  nghiên c u ã cho th y r ng s  hi u qu  và tính 

n gi n c a b  i u khi n PID khi s  d ng  i u khi n tr  l c lái i n. 

Electric Power Steering (EPS), is an essential vehicle component that is continually being researched for 
new and improved innovations. EPS doesn't just reduce the effort needed to turn the steering wheel, making 
for a more comfortable and easier driving experience, especially in complex traffic situations. It also plays a 
crucial role in enhancing driving safety, improving operational performance, and saving fuel. The power 
steering control system dynamically adjusts to vehicle speed and various driving situations, which boosts 
stability and safety while on the road. This paper discusses the application of PID control to meet the torque 
requirements of a vehicle's steering system in various scenarios. The research was tested on a physical model, 
and the results demonstrate that the system operates stably and efficiently. Notably, the study succeeded in 
achieving energy savings and a compact design. The research findings confirm the effectiveness and simplicity 
of using a PID controller for electric power steering. 
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